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Zasilanie 12...240V AC/DC
TA - opdinione zadziatanie °
TB — odmierzanie czasu zadziatania °
TC - praca cykliczna rozpoczynajaca sie od przerwy °
TD - praca cykliczna rozpoczynajaca sie od zadziatania °
TE — opdznione odpadanie bez przedtuzania wyzw. zboczem °
opadajacym
TF — op6znione odpadanie z przedtuzaniem wyzw. zboczem °
opadajacym
TG - generacja impulsu bez przedtuzania wyzw. zboczem narastajagcym °
TH - generacja impulsu bez przedtuzania wyzw. zboczem narastajagcym °
d, Tl — generacja impulsu bez przedtuzania wyzw. zboczem opadajacym °
; TJ — opdZnione zataczenie i wytaczenie °
o TL — praca bistabilna z funkcjg opdZnionego wytaczenia °
% TM - generacja impulsu wyzw. zmiang stanu °
N TN — odmierzanie przerwy bez przedtuzania wyzw. zboczem °
O narastajacym
- — TO - odmierzanie przerwy z przedtuzaniem wyzw. zboczem °
narastajacym
Ly
c TQ - opodznione zataczenie i wytgczenie
"‘Nu TR = cykl pracy i przerwy wyzw. zboczem opadajacym
X TS — opdzniona generacja impulsu wyzw. zboczem narastajacym
qN, TT — generacja impulsu wyzw. zmiang stanu °
E TU - nadzér kolejnosci impulséw
TV — opéZnione zataczenie i odmierzanie czasu zadziatania °
TW - odmierzanie cyklu pracy i przerwy °
TX — asymetryczna praca cykliczna rozpoczynajaca sie od zadziatania °
TY — asymetryczna praca cykliczna rozpoczynajaca sie od przerwy °
TZ - rozruch gwiazda-tréjkat °
BA - praca bistabilna @ °
. . -208 - 2P/8A S«
Rodzaj stykéw © -116-1P/16A (na zaméwienie) &S
sz n N wn wn n n
Szerokos¢ [mm] ~ ~ ~ ~ ~ ~
Ll Ll — — — Ll
Szyna DIN ° ° ° ° ° °
llo$¢ zakreséw czasowych 7 7 7 7 7 7
llos¢ funkcji czasowych 8 7 1 2 2 1

© Podane wartosci oznaczajg maksymalny prad taczeniowy danej pary stykéw. Ze wzgledu na wydzielanie
ciepta, sumaryczny prad cigglty wszystkich stykéw przekaznika jest ograniczony do 12A.
® Nietypowe funkcje logiczne dostepne na zyczenie. Prosimy o kontakt z dziatem handlowym.
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Opédznione zadziatanie (TA) - po zataczeniu napiecia zasilajgcego U przekaznik
wykonawczy R jest w stanie wytgczenia i rozpoczyna sie odliczanie nastawionego czasu T.
Po uptywie czasu T przekaznik R zostaje na state zatgczony. Rozpoczecie kolejnego cyklu
pracy mozliwe jest po wytgczeniu i ponownym podaniu napiecia zasilajacego.

Odmierzanie czasu zadziatania (TB) - po zataczeniu zasilania U przekaznik wykonawczy R
zostaje zataczony i pozostaje w tym stanie przez czas T. Po uptywie czasu T przekaznik R
zostaje na state wytgczony. Rozpoczecie kolejnego cyklu pracy mozliwe jest po wytaczeniu
i ponownym podaniu napiecia zasilajgcego.

Praca cykliczna rozpoczynajaca sie od przerwy (TC) - po podaniu napiecia zasilajgcego U
przekaznik wykonawczy R jest naprzemiennie zatgczany i wytaczany na czas T. Rozpoczecie
pracy zaczyna sie od stanu wytgczonego.

Praca cykliczna rozpoczynajaca sie od zadziatania (TD) - po podaniu napiecia zasilajacego
U przekaznik wykonawczy R jest naprzemiennie zatgczany i wytaczany na czas T.
Rozpoczecie pracy zaczyna sie od stanu zataczonego.

Opodznione odpadanie bez przedtuzania wyzwalane zboczem opadajacym na styku S (TE)
- po podaniu stanu wysokiego na wejscie sterujace S przekaznik wykonawczy R zostaje
zataczony. Ujemne zbocze na styku S rozpoczyna odmierzania czasu T, po ktérym
przekaznik R zostaje wytgczony. W trakcie odmierzania czasu T uktad nie reaguje na
ewentualne impulsy na styku S.

Opodznione odpadanie z przedtuzaniem wyzwalane zboczem opadajgcym na styku S (TF)
- po podaniu stanu wysokiego na wejscie sterujace S przekaznik wykonawczy R zostaje
zatgczony. Ujemne zbocze na styku S rozpoczyna odmierzania czasu T, po ktérym
przekaznik R zostaje wytaczony. W trakcie odmierzania czasu T podanie stanu wysokiego
na styk S powoduje skasowanie licznika czasu i oczekiwanie na kolejne zbocze opadajace.
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Generacja impulsu bez przedtuzania wyzwalana zboczem narastajgcym na styku S (TG) -
w momencie wystgpienia narastajgcego zbocza na styku S przekaznik wykonawczy R
zostaje zataczony na czas T. W trakcie odmierzania czasu przekaznik nie reaguje na
ewentualne impulsy na styku S.
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Generacja impulsu z przedtuzaniem wyzwalana zboczem narastajgcym na styku S (TH) -
w momencie wystgpienia narastajgcego zbocza na styku S przekaznik wykonawczy R
zostaje zataczony na czas T. Ewentualne zbocze narastajgce na styku S podane w trakcie
odmierzania czasu powoduje rozpoczecie odliczania czasu T od poczatku.

Generacja impulsu bez przedtuzania wyzwalana zboczem opadajacym na styku S (TI) - w
momencie wystgpienia opadajacego zbocza na styku S przekaznik wykonawczy R zostaje
zataczony na nastawiony czas T. W trakcie odmierzania czasu przekaznik nie reaguje na
ewentualne impulsy na styku S.

Opodznione zataczenie i wytgczenie sterowane stykiem S (TJ) — podanie stanu wysokiego
na styk S spowoduje zatgczenie przekaznika wykonawczego R po uptywie czasu T. Po
dezaktywacji styku sterujgcego, przekaznik R wytgczy sie po czasie T. Podanie impulsu
sterujacego krdtszego od T spowoduje zataczenie przekaznika R na czas T z opdznieniem T.

Praca bistabilna sterowana zestykiem S z funkcjg opdznionego wytaczenia (TL) - kazde
zbocze narastajace wystepujace na styku S powoduje zmiane stanu przekaznika R na
przeciwny. Jezeli przekaznik R zostanie pozostawiony w stanie zataczenia, nastgpi jego
automatyczne wyfaczenie po uptywie czasu T.
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czasowych MPC

Generacja impulsu wyzwalana zmiang stanu na styku S (TM) - po podaniu napiecia
zasilajagcego przekaznik R pozostaje w stanie wytgczenia. Kazda zmiana stanu na styku S
powoduje zataczenie przekaznika R na czas T. Jezeli impuls sterujacy bedzie krotszy od T,
przekaznik R zataczy sie na czas 2T.
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Odmierzanie czasu przerwy bez przedtuzania wyzwalane zboczem narastajgcym na
styku S (TN) - po podaniu napiecia zasilajgcego przekaznik R pozostaje w stanie
wytgczenia. Dodatnie zbocze na styku S powoduje wytaczenie przekaznik R i rozpoczecie
odmierzanie czasu T, po ktérym przekaznik R zostaje zatgczony. W trakcie odmierzania
czasu uktad nie reaguje na ewentualne impulsy na styku S.

Odmierzanie czasu przerwy z przedtuzaniem wyzwalane zboczem narastajagcym na styku
S (TO) - po podaniu napiecia zasilajagcego przekaznik R pozostaje w stanie wytaczenia.
Dodatnie zbocze na styku S rozpoczyna odmierzanie czasu T, po ktérym przekaznik R
zostaje zataczony. W trakcie odmierzania czasu kazde dodatnie zbocze na styku S
powoduje rozpoczecie odmierzania czasu od poczatku.

Opodinione zataczenie i wytaczenie wyzwalane stykiem S (TQ) - po podaniu stanu
wysokiego na styk S rozpoczyna sie odmierzanie czasu T1, po uptywie ktérego przekaznik
wykonawczy zostaje zatgczony. Odtaczenie zasilania od styku S spowoduje wytgczenie
przekaznika R po czasie T2. Podanie na styk S impulsu krétszego od czasu T1 nie
spowoduje zmiany stanu przekaznika R.

Odmierzanie cyklu pracy i przerwy wyzwalane zboczem opadajagcym styku S (TR) -
podanie stanu wysokiego na styk S spowoduje zatgczenie przekaznika wykonawczego R.
Zbocze opadajgce na styku S rozpoczyna odmierzanie czasu T1, podczas ktdrego
przekaznik R pozostaje zatgczony, a nastepnie wytaczony na czas T2. Ponowne rozpoczecie
cyklu mozliwe jest poprzez podanie stanu wysokiego na S po zakorczeniu odmierzania
czasu T2.

Opézniona generacja impulsu wyzwalana zboczem narastajacym styku S (TS) - kazde
zbocze dodatnie na styku S rozpoczyna odmierzanie czasu T1, po uptywie ktérego
przekaznik wykonawczy R zostanie zataczony na czas T2. W trakcie odmierzania czasu
uktad nie reaguje na ewentualne impulsy na styku S.

Generacja impulséw wyzwalana zmiang stanu na styku S (TT) - zbocze narastajace na
styku S powoduje zatgczenie przekaznika wykonawczego R na czas T1, natomiast
opadajgce na czas T2. Jezeli impuls na styku S bedzie krétszy od T1, przekaznik R zostanie
zafaczony na czas T1+T2.

Nadzér kolejnosci impulséw (TU) - po podaniu nap. zasilajgcego przekaznik wykonawczy
pozostaje zat. i rozpoczyna sie odmierzanie czasu T1, podczas ktérego impulsy S sg
ignorowane. Po zakoriczeniu odmierzania czasu T1, rozpoczyna sie odliczanie czasu T2, po
ktérym przekaznik R moze zosta¢ wytgczony. Kazde zbocze opadajace na styku S
powoduje zerowanie licznika czasu T2, co pozwala uniknaé¢ wytgczenia przekaznika. Po
wyt. uktadu rozpoczecie nowego cyklu mozliwe jest jedynie po wyt. i ponownym podaniu
napiecia.




Tabela doboru przekaznikow
czasowych MPC ﬁ!}{!ﬁg

Opodinione zatgczenie i odmierzanie czasu zadziatania (TV) - po podaniu zasilania
przekaznik wykonawczy R pozostaje wytgczony i rozpoczyna sie odmierzanie czasu T1. Po
zakoniczeniu odmierzania czasu T1 przekaznik R zostaje zatgczony na czas T2. Rozpoczecie
nowego cyklu pracy mozliwe jest jedynie po odtaczeniu i ponownym podaniu napiecia
zasilajacego.

Odmierzanie pojedynczego cyklu pracy i przerwy (TW) - po podaniu zasilania przekaznik
wykonawczy R zostaje zatgczony i rozpoczyna sie odmierzanie czasu T1. Po zakoriczeniu
odmierzania czasu T1 przekaznik R wytacza sie na czas T2, po uptywie ktérego zatacza sie
na state. Rozpoczecie nowego cyklu pracy mozliwe jest jedynie po odtgczeniu i ponownym
podaniu napiecia zasilajgcego.

Asymetryczna praca cykliczna rozpoczynajaca sie od zadziatania (TX) - po podaniu
zasilania przekaznik wykonawczy R cyklicznie zatacza sie na czas T1 oraz wytacza na czas
T2. Uktad rozpoczyna prace od zataczenia.

Asymetryczna praca cykliczna rozpoczynajaca sie od przerwy (TY) - po podaniu zasilania
przekaznik wykonawczy R cyklicznie wytacza sie na czas T1 oraz zatacza na czas T2. Uktad
rozpoczyna prace od stanu wytaczenia.

| Czasowe

Przekaznik rozruchowy gwiazda-tréjkat (TZ) - po podaniu napiecia zasilajgcego nastepuje
zataczenie przekaznika gwiazdy na czas T1. Nastepnie rozpoczyna sie odmierzanie czasu
T2, w trakcie ktérego oba przekazniki wykonawcze pozostajag w stanie wytgczenia. Po
uptywie czasu T2 przekaznik tréjkata zostaje zataczony na state. Rozpoczecie kolejnego
cyklu mozliwe jest po wytaczeniu i ponownym podaniu napiecia zasilajgcego.
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Praca bistabilna sterowana zestykiem S (BA) - kazde zbocze narastajgce na styku S
powoduje zmiane stanu przekaznika wykonawczego na przeciwny. Po zataczeniu zasilania
przekaznik R pozostaje w stanie wytgczenia.
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= Wielofunkcyjne przekazniki czasowe

= 7 funkcji czasowych, 7 zakresdw czasowych

= Uniwersalne napiecie zasilajgce 12-240V AC/DC
=  Montaz na szynie DIN 35mm

=  Obudowa modutowa 17,5mm

= Do zastosowan w instalacjach niskiego napiecia

by = Zgodny z norma PN-EN 61812-1
Dane techniczne Opis
Wielofunkcyjny przekaznik czasowy

Obwaéd wyjsciowy

MPC-A07-U240-208

lloé¢ i rodzaj zestykow

2P — przefgczny

przeznaczony jest do zastosowan w uktadach
automatyki i sterowania. Uniwersalny zasilacz

Znamionowe/maksymalne napigcie stykéw V AC 250/400 .
Znamionowy prad taczeniowy w kategorii AC1  A/V AC 8/250 pozwala na podtaczenie uktadu do dowolnego
DC1  A/VDC 8/24 zrédta zasilania AC lub DC o napieciu od 12 do
Maksymalna moc taczeniowa w kategorii AC1 VA 2000 240V. Dzieki  zastosowaniu  procesora
Rezystancja zestykow mQ <100 przekaznik  cechuje  wysoka  stabilnos¢
Maksymalne obcigzenie ciagte ® A 12 odmierzanego czasu, szeroki zakres nastaw
Obwéd wejsciowy oraz duza liczba funkcji czasowych. Stan
Znamionowe napigcie zasilania U, Vv 12...240

AC/DC (AC:50-60Hz)

Zakres roboczy napiec zasilania

0,8..1,1U, (9,6..264V)

przekaznika oraz informacja o odmierzaniu
czasu wskazywana jest przy pomocy dwdch
diod LED.

w Znamionowy pobdr mocy AC VA <25
DC W <2
; Zakres czgstotliwosci zasilania Hz 47..63 Podtaczenie
o Styk sterujacy S
w = minimalne napigcie sterujagce @ 0,7U, ki
m = minimalny czas trwania impulsu ms AC: 290 DC: > 45 ~/-
N = obcigzalny tak
o Dane izolacji "/—I
Znamionowe napiecie izolacji VAC 250
H— Znamionowe napiecie udarowe Vv 2500 1,2/50us A1 S A2
— Kategoria przepieciowa 1}
: Stopien zanieczyszczenia izolacji 2 s
‘N Klasa palnosci ptytka: VO, obudowa: HB
Napiecie probiercze VAC A1 A2
m = wejscie - wyjscie 4000 H
x = przerwa zestykowa 1000 16°_LL°
m = tor-tor 2 000 : 15
N Pozostate dane 18°—| E
L] Trwatos¢ taczeniowa w kategorii AC1 cykle > 1,5x10° 26°_]L°
n_ przy obcigzeniu 50% I, 25
Trwatos¢ mechaniczna cykle >3x10’ 280—I
Wymiary (a x b x h) / masa mm/g 90x17,5x 66 /57g
Temperatura sktadowania / pracy °C -40...470 / -20...+45 25126]28
Stopieri ochrony obudowy 1P20
Maksymalna wilgotnos¢ wzgledna % 85 1 5 1 6 1 8
Odpornosé na udary g 15 I
Odpornos¢ na wibracje mm 0,35 10...55Hz |
Uklad'odmlerzama'czasu Montaz
Funkcje odmierzania czasu TA, TB, TC/TD, TF, TG, TI, TJ
Zakresy czasowe 1s, 10s, 1m, 10m, 1h, 10h, 100h 1.0dtaczy¢ zasilanie od instalacji, w ktdrej
Nastawa czasu Plynna 0,1...1,0 x zakres montowany bedzie uktad.
Doktadno$é nastawy % 5 wartosci zakresu @ 2.Sprawdzi¢ odpowiednim przyrzagdem brak
Powtarzalnos¢ % 058 napiecia na przewodach przytgczeniowych.
Czas regeneracji ms <100 3.Zamontowa¢ przekaznik na szynie DIN

©® Minimalna warto$¢ napiecia S-A2, przy ktérym gwarantowane jest rozpoznanie

sygnatu sterujacego.

® Dla zakresu 1s doktadnos¢ moze by¢ mniejsza ze wzgledu na wptyw czasu startu

procesora oraz chwili zatgczenia zasilania w odniesieniu do przebiegu AC.

© Maksymalny prad ciagty przeptywajacy tacznie przez wszystkie styki przekaznika.

Uwaga

35mm.

4.Podtaczy¢ przewody zgodnie ze schematem
podtaczenia.

5.Nastawi¢ czas oraz wybra¢ realizowang
funkcje.

6.Zataczy¢ napiecie zasilajace.

Kodowanie wyrobu

Urzadzenie nalezy podtaczy¢ do sieci zasilajgcej zgodnie z obowigzujgcymi
normami wedtug schematu zamieszczonego w niniejszej instrukcji. Instalacja
przekaznika powinna by¢ dokonana przez wykwalifikowane osoby znajace
zasady montazu elektrycznego. Uszkodzenie lub demontaz obudowy stwarza
zagrozenie porazenia pragdem. Montaz urzadzenia jest niewskazany w
przypadku wykrycia wad przekaznika.

MPC-A07-U240-208
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Opodinione zadziatanie (TA) - po
zataczeniu  napiecia  zasilajgcego U
przekaznik wykonawczy R jest w stanie
wytgczenia i rozpoczyna sie odliczanie
nastawionego czasu T. Po uptywie czasu
T przekaznik R zostaje na state zatgczony.
Rozpoczecie kolejnego cyklu pracy
mozliwe jest po wytaczeniu i ponownym
podaniu napiecia zasilajgcego.

Odmierzanie czasu zadziatania (TB) - po
zataczeniu  zasilania U przekaznik
wykonawczy R zostaje zataczony i
pozostaje w tym stanie przez czas T. Po
uptywie czasu T przekaznik R zostaje na
state wyfaczony. Rozpoczecie kolejnego
cyklu pracy mozliwe jest po wyfaczeniu i
ponownym podaniu napiecia
zasilaiacego.

Praca cykliczna rozpoczynajaca sie od
zadziatania (TD) - po podaniu napiecia
zasilajgcego U przekaznik wykonawczy R
jest naprzemiennie zataczany i wytaczany
na czas T. Rozpoczecie pracy zaczyna sie
od stanu zataczonego. Przekaznik
realizuje funkcje TD jezeli styk S=1.

U
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Praca cykliczna rozpoczynajaca sie od Generacja impulsu bez przedtuzania
przerwy (TC) - po podaniu napiecia wyzwalana zboczem narastajgcym na
zasilajgcego U przekaznik wykonawczy R styku S (TG) - w momencie wystapienia
jest naprzemiennie zataczany i wytgczany narastajgcego zbocza na styku S
na czas T. Rozpoczecie pracy zaczyna sie przekaznik  wykonawczy R  zostaje
od stanu wytgczonego. Przekaznik zatagczony na czas T. W trakcie
realizuje funkcje TC jezeli styk S = 0. odmierzania czasu przekaznik nie reaguje
na ewentualne impulsy na styku S.

Generacja impulsu bez przedtuzania
wyzwalana zboczem opadajagcym na
styku S (TI) - w momencie wystgpienia
opadajgcego  zbocza na styku S
przekaznik wykonawczy R  zostaje
zatagczony na nastawiony czas T. W
trakcie odmierzania czasu przekaznik nie
reaguje na ewentualne impulsy na styku

Opéznione odpadanie z przedtuzaniem
wyzwalane zboczem opadajgcym na
styku S (TF) - po podaniu stanu
wysokiego na wejscie sterujgce S
przekaznik  wykonawczy R  zostaje
zafaczony. Ujemne zbocze na styku S
rozpoczyna odmierzania czasu T, po
ktérym przekaznik R zostaje wytaczony.
W trakcie odmierzania czasu T podanie
stanu wysokiego na styk S powoduje
skasowanie licznika czasu i oczekiwanie
na koleine zbocze opnadaiace.

Opédinione zataczenie i wylaczenie
sterowane stykiem S (TJ) — podanie
stanu wysokiego na styk S spowoduje
zatgczenie przekaznika wykonawczego R
po uptywie czasu T. Po dezaktywacji
styku sterujacego, przekaznik R wytaczy
sie po czasie T. Podanie impulsu
sterujgcego krotszego od T spowoduje
zataczenie przekaznika R na czas T z
opdznieniem T.

Wymiary
17.5
45
o
<
<
S
90
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= Wielofunkcyjne przekazniki czasowe

= 7 funkcji czasowych, 7 zakreséw czasowych

= Uniwersalne napiecie zasilajgce 12-240V AC/DC
= Montaz na szynie DIN 35mm

=  Obudowa modutowa 17,5mm

= Do zastosowan w instalacjach niskiego napiecia
= Zgodny z norma PN-EN 61812-1

Dane techniczne

C€

Obwadd wyjsciowy

MPC-B07-U240-208

llo$¢ i rodzaj zestykow

2P — przetaczny

Wielofunkcyjny przekaznik czasowy
przeznaczony jest do zastosowan w uktadach
automatyki i sterowania. Uniwersalny zasilacz

Znamionowe/maksymalne napigcie stykéw V AC 250/400 ozwala na podtaczenie uktadu do dowolnego
Znamionowy prad taczeniowy w kategorii AC1  A/V AC 8/250 p . . P K a - &
DC1 ANV DC 8/24 Zrédta zasilania AC lub DC o napieciu od 12 do
Maksymalna moc taczeniowa w kategorii AC1 VA 2 000 240V. ; .Dz@kl Z?Stosowamu proc.eSOIZEf
Rezyetane o eotyRon ma <100 przekaznik  cechuje  wysoka  stabilnos¢
Maksymalne obciazenie ciagle © A 12 odmierzanego czasu, szeroki zakres nastaw
e T oraz duza liczba funkcji czasowych. Stan
Znamionowe napiecie zasilania U, v 12..240 przekaznika oraz informacja o odmierzaniu

AC/DC (AC:50-60Hz)

Zakres roboczy napiec zasilania

0,8...1,1U, (9,6...264V)

czasu wskazywana jest przy pomocy dwoch
diod LED.

Znamionowy pobdr mocy AC VA <2,5
E— pc W <2 Podtaczenie
m Zakres czestotliwosci zasilania Hz 47...63
Styk sterujacy S ~I+
; = minimalne napigcie sterujace @ 0,7U, ~/-
o = minimalny czas trwania impulsu ms AC: 290 DC: > 45
w = obcigzalny tak "/-I
m Odpornosé na udary wysokiej energii surge Vv 1000
N Dane izolacji A1 S A2
o Znamionowe napiecie izolacji V AC 250
Znamionowe napigcie udarowe \ 4000 1,2/50us s
"= Kategoria przepieciowa 11}
S Stopien zanieczyszczenia izolacji 2 Al A2
: Klasa palnosci ptytka: VO, obudowa: HB 16 E
;N Napiecie probiercze V AC x 15
m = wejscie - wyjscie 4000 ® 18°—| h
x = przerwa zestykowa 1000 26 :
= tor—tor 2000 °_L'¥°
ﬁ Pozostate dane o—' 25
— Trwatos¢ taczeniowa w kategorii AC1 cykle > 1,5x10° 28
przy 50% I,
m Trwatos¢ mechaniczna cykle >3x10’ 25 26 28
Wymiary (a x b x h) / masa mm/g 90x17,5x66/57g 15 16 18
Temperatura sktadowania / pracy °C -40...470 / -20...+45
Stopien ochrony obudowy 1P20 _I
Maksymalna wilgotnos¢ wzgledna % 85 -
Odpornos¢ na udary g 15 Montaz
Odpornos¢ na wibracje mm 0,35 10...55Hz 1.0dtaczyé zasilanie od instalacji, w ktérej
Uktad odmierzania czasu montowany bedzie ukfad.
Funkcje odmierzania czasu TM, TE, TH, TN, TO, TL, BA 2.Sprawdzi¢ odpowiednim przyrzagdem brak
Zakresy czasowe 1s, 10s, 1m, 10m, 1h, 10h, 100h napiecia na przewodach przytaczeniowych.
Nastawa czasu Ptynna 0,1..1,0 x zakres 3.Zamontowaé przekaznik na szynie DIN
Doktadnos$¢ nastawy % 5 wartosci zakresu @ 35mm.
Powtarzalno$¢ % 058 4. Podtgczy¢ przewody zgodnie ze schematem
Czas regeneracji ms <100

podfaczenia.
5.Nastawi¢ czas oraz wybrac¢ realizowana

©® Minimalna warto$¢ napiecia S-A2, przy ktérym gwarantowane jest rozpoznanie
sygnatu sterujacego.

® Dla zakresu 1s doktadno$é moze by¢ mniejsza ze wzgledu na wptyw czasu startu
procesora oraz chwili zataczenia zasilania w odniesieniu do przebiegu AC.

© Maksymalny prad ciagty przeptywajacy tacznie przez wszystkie styki przekaznika.

funkcje.
6.Zataczy¢ napiecie zasilajace.

Uwaga Kodowanie wyrobu

Urzadzenie nalezy podiaczy¢ do sieci zasilajgcej zgodnie z obowigzujagcymi normami
wedtug schematu zamieszczonego w niniejszej instrukcji. Instalacja przekaznika powinna
by¢ dokonana przez wykwalifikowane osoby znajace zasady montazu elektrycznego.
Uszkodzenie lub demontaz obudowy stwarza zagrozenie porazenia pradem. Montaz
urzgdzenia jest niewskazany w przypadku wykrycia wad przekaznika.

MPC-B07-U240-208




Przekazniki czasowe

ANIRO

Grupa Handlowa

MPC-B07-U240-...

Funkcje czasowe

»
»

Opdzinione odpadanie bez
przedtuzania wyzwalane zboczem przediuzania wyzwalane zboczem
opadajagcym na styku S (TE) - po narastajagcym na styku S (TN) - po
podaniu stanu wysokiego na wejscie podaniu napiecia zasilajgcego
sterujgce S przekaznik wykonawczy R przekaznik R pozostaje w stanie

Praca bistabilna sterowana zestykiem
S z funkcja opdinionego wytaczenia
(TL) - kazde zbocze narastajace
wystepujgce na styku S powoduje
zmiane stanu przekaznika R na

Odmierzanie czasu przerwy bez

przeciwny. Jezeli przekaznik R zostanie
pozostawiony w stanie zatgczenia,
nastgpi jego automatyczne wytaczenie
po uptywie czasu T.

Odmierzanie czasu przerwy z
przedtuzaniem wyzwalane zboczem
narastajagcym na styku S (TO) - po

zostaje zataczony. Ujemne zbocze na
styku S rozpoczyna odmierzania czasu
T, po ktérym przekaznik R zostaje
wyfaczony. W trakcie odmierzania
czasu T uktad nie reaguje na
ewentualne impulsv na stvku S.

Generacja impulsu z przedtuzaniem
wyzwalana zboczem narastajagcym na

o
-<r-ﬁ R

wytgczenia. Dodatnie zbocze na styku
S powoduje wytaczenie przekaznik R i
rozpoczecie odmierzanie czasu T, po
ktorym przekaznik R zostaje zatgczony.
W trakcie odmierzania czasu ukfad nie
reaguje na ewentualne impulsy na
stvku S.

Generacja impulsu wyzwalana zmiang
stanu na styku S (TM) - po podaniu
napiecia  zasilajacego  przekaznik R
pozostaje w stanie wylaczenia. Kazda
zmiana stanu na styku S powoduje
zafaczenie przekaznika R na czas T. Jezeli
impuls sterujagcy bedzie krétszy od T,

podaniu napiecia zasilajagcego
przekaznik R pozostaje w stanie
wytgczenia. Dodatnie zbocze na styku
S rozpoczyna odmierzanie czasu T, po
ktérym przekaznik R zostaje zataczony.
W trakcie odmierzania czasu kazde
dodatnie zbocze na styku S powoduje

styku S (TH) - w momencie
wystgpienia narastajgcego zbocza na
styku S przekaznik wykonawczy R
zostaje  zataczony na czas T.
Ewentualne zbocze narastajagce na
styku S podane w trakcie odmierzania

| Czasowe

rozpoczecie odmierzania czasu od
poczatku.

Praca bistabilna sterowana zestykiem
S (BA) - kazde zbocze narastajgce na
styku S powoduje zmiane stanu
przekaznika wykonawczego na
przeciwny. Po zatgczeniu zasilania
przekaznik R pozostaje w stanie
wytaczenia.

czasu powoduje rozpoczecie
odliczania czasu T od poczatku.

przekaznik R zataczy sie na czas 2T.

Wymiary
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ANIRO Przekaznik czasowy

Grupa Handlowa MPC-Txx-U240-...

At B A2 AL S A2

= Jednofunkcyjne przekazniki czasowe

= Dostepne w 7 wersjach realizujgce rézne funkcje
= 7 zakreséw czasowych

= Niezalezna nastawa czaséw T1i T2

= Uniwersalne napiecie zasilajgce 12-240V AC/DC
= Montaz na szynie DIN 35mm

= Obudowa modutowa 17,5mm

= Do zastosowan w instalacjach niskiego napiecia

= Zgodny z norma PN-EN 61812-1 c €
159618 1556 18
Dane techniczne Opis
Jednofunkcyjne przekazniki czasowe
Obwdd wyjsciowy MPC-Txx...-208 .
— . - przeznaczone s3 do zastosowan w
llos¢ i rodzaj zestykow 2P — przetaczny . .
Znamionowe/maksymalne napigcie stykéw V AC 250/400 Uk{,adaCh automaTtykl I sterowania.
Znamionowy prad faczeniowy w kategorii AC1 A/V AC 8/250 Un|wersalr.1y zasilacz pozwala na
DC1  A/NDC 8/24 podtaczenie uktadu do dowolnego
Maksymalna moc taczeniowa w kategorii AC1 VA 2000 zrédfa zasilania AC lub DC o napieciu
Rezystancja zestykéw mQ <100 od 12 do 240V. Dzieki zastosowaniu
Maksymalne obcigzenie ciagte ® A 12 procesora przekazniki cechuje wysoka
Obwéd wejsciowy stabilno$¢ odmierzanego czasu oraz
Znamionowe napiecie zasilania U, \" 12..240 szeroki zakres nastaw. Istnieje
AC/DC (AC:50-60Hz) mozliwo$¢  niezaleznej  regulacji
Zakres roboczy "af’ieé ilani 0,8..1,1U, (9,6...264V) czaséw T1 oraz T2. Stan przekaznika
O Znamionowy pobér mocy Sf: \\//C izés oraz informacja o odmierzaniu czasu
Zakres czestotliwosci zasilania Hz 47...63 V\{Skazywana jest przy pomocy dwdch
; Styk sterujacy S diod LED.
o = minimalne napiecie sterujace @ 0,7U, Podtaczenie
w = minimalny czas trwania impulsu ms AC: 290 DC: 245 )
m = obcigzalny tak el
N Dane izolacji -
o Znamionowe napiecie izolacji VAC 250 |
Znamionowe napigcie udarowe \ 2500 1,2/50ps 1
NS Kategoria przepieciowa 1 Al s laz
— Stopien zanieczyszczenia izolacji 2
: Klasa palnosci ptytka: VO, obudowa: HB 5
‘N Napiegcie probiercze V AC
m = wejscie - wyjscie 4000 Al Ad
x = przerwa zestykowa 1000 16 V
= tor - tor 2000 "
QJ Pozostate dane ® } 15
N Trwatosc taczeniowa w kategorii AC1 cykle > 1,5x10° 1,?0_,__ .
[ przy 50% I, = Lk___q._.,._
m Trwatoéé mechaniczna cykle >3x10’ S| i
Wymiary (a x b x h) / masa mm/g 90x17,5x66 /578 3
Temperatura sktadowania / pracy °C -40...+70 / -20...+45 25126128
Stopien ochrony obudowy 1P20
Maksymalna wilgotnos¢ wzgledna % 85 15|16|18

Odpornos¢ na udary g 15
Odpornos¢ na wibracje mm 0,35 10...55Hz |

Uktad odmierzania czasu

Funkcje odmierzania czasu TQ, TR, TS, TT, TU, TV+TW, TX+TY @ Montaz
Zakresy czasowe (niezalezne dla T1i T2) 1s, 10s, 1m, 10m, 1h, 10h, 100h
Nastawa czasu (niezalezna dla T1i T2) Ptynna 0,1...1,0 x zakres 1.0dtaczy¢ zasilanie od instalacji, w
Doktadno$é nastawy % 5 wartoéci zakresu @ ktérej montowany bedzie ukfad.
Powtarzalnosé % 0,50 2.Sprawdzic¢ odpowiednim
Czas reg acji ms <100 przyrzagdem brak napiecia na
przewodach zasilajgcych.
© Minimalna warto$¢ napigcia S-A2, przy ktérym gwarantowane jest rozpoznanie sygnatu 3.Zamontowa¢ przekaznik na szynie
sterujgcego. DIN 35mm.
® Dla zakresu 1s doktadno$¢ moze by¢ mniejsza ze wzgledu na wptyw czasu startu . .
procesora oraz chwili zataczenia zasilania w odniesieniu do przebiegu AC. 4.Podtaczy¢  przewody . zgodnie  ze
©® Maksymalny prad ciggly przeptywajacy tacznie przez wszystkie styki przekaznika. schematem podfaczenia.
@ Dla S=0 przekazniki realizujg funkcje TV i TY, natomiast dla S=1 TW oraz TX. 5. Nastawi¢ czas.

6.Zataczy¢ napiecie zasilajace.
Uwaga
Urzadzenie nalezy podtgczy¢ do sieci zasilajgcej zgodnie z obowigzujgcymi normami wedtug
schematu zamieszczonego w niniejszej instrukgji. Instalacja przekaznika powinna byé dokonana
przez wykwalifikowane osoby znajagce zasady montazu elektrycznego. Uszkodzenie lub

demontaz obudowy stwarza zagrozenie porazenia pragdem. Montaz urzadzenia jest niewskazany
w przypadku wykrycia wad przekaznika.




Przekaznik czasowy

ANIRO

Grupa Handlowa

MPC-Txx-U240-...

Funkcje czasowe

»
»

R it

Opédiniona generacja impulsu wyzwalana
zboczem narastajacym styku S (TS) - kazde
zbocze dodatnie na styku S rozpoczyna
odmierzanie czasu T1, po uptywie ktérego
przekaznik  wykonawczy R  zostanie
zatagczony na czas T2. W trakcie
odmierzania czasu ukfad nie reaguje na
ewentualne impulsv na stvku S.

»
»

t

Asymetryczna praca

cykliczna
rozpoczynajaca sie¢ od przerwy (TY) - po
podaniu zasilania przekaznik wykonawczy
R cyklicznie wytacza sie na czas T1 oraz
zatacza na czas T2. Uktad rozpoczyna prace
od stanu wytaczenia.

ol

t

Opodinione zataczenie i odmierzanie czasu
zadziatania (TV) - po podaniu zasilania
przekaznik wykonawczy R pozostaje
wytgczony i rozpoczyna sie odmierzanie
czasu T1. Po zakoriczeniu odmierzania
czasu T1 przekaznik R zostaje zatgczony na
czas T2. Rozpoczecie nowego cyklu pracy
mozliwe jest jedynie po odfgczeniu i
ponownym podaniu napiecia zasilajgcego.

S EEN me.
Rlﬁkrz E<Tzi<rziﬁl

Nadzér kolejnosci impulséw (TU) - po
podaniu nap. zasilajgcego przekaznik
wykonawczy pozostaje zat. i rozpoczyna
sie odmierzanie czasu T1, podczas
ktérego impulsy S sg ignorowane. Po
zakonczeniu odmierzania czasu T1,
rozpoczyna sie odliczanie czasu T2, po
ktorym przekaznik R moze zostaé
wyfgczony. Kazde zbocze opadajgce na
styku S powoduje zerowanie licznika
czasu T2, co pozwala uniknaé wytaczenia
przekaznika. Po wyt. uktadu rozpoczecie
nowego cyklu mozliwe jest jedynie po
wyt. i ponownym podaniu napiecia.

t

Opéinione zataczenie i wylaczenie
wyzwalane stykiem S (TQ) - po podaniu
stanu wysokiego na styk S rozpoczyna sie
odmierzanie czasu T1, po uptywie ktérego
przekaznik wykonawczy zostaje zatgczony.
Odtaczenie zasilania od styku S spowoduje
wytgczenie przekaznika R po czasie T2.
Podanie na styk S impulsu krétszego od
czasu T1 nie spowoduje zmiany stanu
przekaznika R.

t

Generacja impulséow wyzwalana zmiang
stanu na styku S (TT) - zbocze narastajace
na styku S powoduje zatgczenie
przekaznika wykonawczego R na czas T1,
natomiast opadajace na czas T2. Jezeli
impuls na styku S bedzie krdtszy od T1,
przekaznik R zostanie zataczony na czas
T1+T2.

Asymetryczna praca cykliczna
rozpoczynajaca sie od zadziatania (TX) - po
podaniu zasilania przekaznik wykonawczy
R cyklicznie zatgcza sie na czas T1 oraz
wytacza na czas T2. Uktad rozpoczyna
orace od zataczenia.

t

Odmierzanie cyklu pracy i przerwy
wyzwalane zboczem opadajacym styku S
(TR) - podanie stanu wysokiego na styk S
spowoduje zataczenie przekaznika
wykonawczego R. Zbocze opadajace na
styku S rozpoczyna odmierzanie czasu T1,
podczas ktérego przekainik R pozostaje
zataczony, a nastepnie wytaczony na czas
T2. Ponowne rozpoczecie cyklu mozliwe
jest poprzez podanie stanu wysokiego na S
po zakoriczeniu odmierzania czasu T2.

t

Odmierzanie pojedynczego cyklu pracy i
przerwy (TW) - po podaniu zasilania
przekaznik  wykonawczy R  zostaje
zatgczony i rozpoczyna sie odmierzanie
czasu T1. Po zakoriczeniu odmierzania
czasu T1 przekaznik R wytacza sie na czas
T2, po uptywie ktérego zatacza sie na state.
Rozpoczecie nowego cyklu pracy mozliwe
jest jedynie po odtaczeniu i ponownym
podaniu napiecia zasilajgcego.

Kodowanie wyrobu

Wymiary

MPC-Txx-U240-XXX

45

17.5

208 - 2P 8A |
Funkcje:
TTQ -TQ _
TR -TR 7.
TIS  -TS M
TIT  -TT 3
TTU -TU
TVW —TV+TW © J
TXY - TX+TY 20
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ANIRO Przekaznik czasowy

Grupa Handlowa MPC-TTZ-U240-216

=  Przekaznik rozruchowy gwiazda-trojkat

= 7 zakresdw czasowych

= Uniwersalne napiecie zasilajgce 12-240V AC/DC
= Montaz na szynie DIN 35mm

=  Obudowa modutowa 17,5mm

= Do zastosowan w instalacjach niskiego napiecia

= Zgodny z norma PN-EN 61812-1 c €
Dane techniczne Opis
Obwéd wyjsciowy Przekaznik .rozruchowy gvx{iazda—tro’jkqt
el i [ D (] przeznaczo.n.y jest do z.astosz.)wan w uklac.iach
Znamionowe/maksymalne napiecie stykow VAC 250/400 automatyki i sterowania. Uniwersalny zasilacz
Znamionowy prad taczeniowy w kategorii  AC1  A/V AC 16/250 pozwala na podtaczenie uktadu do dowolnego
DC1  A/VDC 16/24 zrédta zasilania AC lub DC o napieciu od 12 do
Maksymalna moc taczeniowa w kategorii AC1 VA 4000 240V. Dzieki  zastosowaniu  procesora
Rezystancja zestykéw mQ <100 przekaznik  cechuje  wysoka  stabilnos¢
Maksymalne obcigzenie ciagte @ A 12 odmierzanego czasu. Stan przekaznika oraz
Obwéd wejsciowy informacja o odmierzaniu czasu wskazywana
Znamionowe napiecie zasilania U, \ 12...240 jest przy pomocy dwdch diod LED.
AC/DC (AC:50-60Hz)
Zakres roboczy napiec zasilania 0,8...1,1U, (9,6...264V)
Znamionowy pobdr mocy AC VA <2,5
DC W <2
m Zakres czestotliwosci zasilania Hz 47...63 Podtaczenie
; Dane izolacji
o Znamionowe napiecie izolacji V AC 250 ki
w Znamionowe napiecie udarowe \] 2500 1,2/50us ~/-
m Kategoria przepieciowa 11}
Stopien zanieczyszczenia izolacji 2
(NJ Klasa palnosci ptytka: VO, obudowa: HB A1 A2
Napigcie probiercze V AC
- — = wejscie - wyjscie 4000
= przerwa zestykowa 1000
— = tor - tor 4000
: Pozostate dane A1 A2
‘N Trwatos¢ taczeniowa w kategorii AC1 cykle > 15x10°
‘U przy obcigzeniu 50% I,
x Trwatos$¢ mechaniczna cykle >3x10’ Z
Q Wymiary (a x b x h) / masa mm/g 90x17,5x 66/ 71g :
N Temperatura sktadowania / pracy e -40...+70 / -20...+45 26%
[ - Stopien ochrony obudowy 1P20 25
n_ Maksymalna wilgotnos¢ wzgledna % 85 28"_'
Odpornosé na udary g 15
Odpornos¢ na wibracje mm 0,35 10...55Hz 25 26 28
Uktad odmierzania czasu
Funkcja odmierzania czasu TZ 1 5 1 6 1 8
Zakresy czasowe 10s, 30s, 1m, 3m, 10m, 30m, 1h I
Nastawa czasu gwiazdy Ptynna 0,05...1,0 x zakres
Nastawa czasu gwiazda-tréjkat s Ptynna 0,05...1,0 Montaz
Doktadnos¢ nastawy % 5 wartosci zakresu - — . - —
Powtarzalnogé % 0,5 1.0dtaczy¢ zasilanie od instalacji, w ktorej
Czas regeneracji o8 <100 montowany bedzie uktad.
2.Sprawdzi¢ odpowiednim przyrzagdem brak
©® Maksymalny prad ciagty przeptywajacy tacznie przez wszystkie styki przekaznika. napiecia na przewodach przytgczeniowych.
3.Zamontowaé przekaznik na szynie DIN
35mm.
4. Podtaczy¢ przewody zgodnie ze schematem
podtaczenia.
5.Nastawi¢ czas oraz wybrac¢ realizowang
funkcje.
6.Zataczy¢ napiecie zasilajace.
Uwaga Kodowanie wyrobu

Urzadzenie nalezy podtaczyé do sieci zasilajacej zgodnie z obowigzujacymi
normami wedtug schematu zamieszczonego w niniejszej instrukcji. Instalacja
przekaznika powinna by¢ dokonana przez wykwalifikowane osoby znajace
zasady montazu elektrycznego. Uszkodzenie lub demontaz obudowy stwarza
zagrozenie porazenia pragdem. Montaz urzadzenia jest niewskazany w
przypadku wykrycia wad przekaznika.

MPC-TTZ-U240-216




Przekaznik czasowy gwiazda-trojkat AN'
MPC-TTZ-U240-21 6 Grupa Haanlg

Funkcja czasowa

Przekaznik rozruchowy gwiazda-tréjkat
(TZ) - po podaniu napiecia zasilajacego
nastepuje zataczenie przekaznika
gwiazdy na czas T1. Nastepnie
rozpoczyna sie odmierzanie czasu T2, w
trakcie  ktérego oba  przekazniki
wykonawcze pozostaja w  stanie
wytgczenia. Po uptywie czasu T2
przekaznik tréjkata zostaje zataczony na
state. Rozpoczecie kolejnego cyklu
mozliwe jest po wytgczeniu i ponownym
podaniu napiecia zasilajgcego.

Wymiary

17.5

45

61

44
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ANIRO

Grupa Handlowa

Dane techniczne

MPC-TPA-U240-...

Programowalne przekazniki czasowe

= Programowalne przekazniki czasowe

=  Mozliwos¢ realizacji dowolnej funkcji czasowej

=  Programowanie poprzez kabel USB

= 8 blokéw czasowych konfigurowanych od 100ms...100h

= Uniwersalne napiecie zasilajgce 12-240V AC/DC

= Montaz na szynie DIN 35mm

= Obudowa modutowa 17,5mm

= Do zastosowan w instalacjach niskiego napiecia

= Zgodny z normg PN-EN 61812-1 c E

Opis

Obwad wyjsciowy

MPC-TPA-U240-208

llos¢ i rodzaj zestykow

2P — przefgczny

Programowalny przekaznik czasowy
przeznaczony jest do zastosowan w uktadach
automatyki i sterowania. Uniwersalny zasilacz

Znamionowe/maksymalne napigcie stykéw V AC 250/400 .
Znamionowy prad taczeniowy w kategorii AC1 A/V AC 8/250 pozwala na podtaczenie uktadu do dowolnego
DC1  A/VDC 8/24 Zrédta zasilania AC lub DC o napieciu od 12 do
Maksymalna moc taczeniowa w kategorii AC1 VA 2000 240V. Wyposazony jest w 8 niezaleinie
Rezystancja zestykéw mQ <100 konfigurowalnych  blokéw czasowych, 9
Maksymalne obcigzenie ciagte © A 12 blokéw warunkowych oraz 18 sekcji zmiany
Obwéd wejsciowy stanu  przekaznika ~ wykonawczego  R.
Znamionowe napigcie zasilania U, v 12..240 Uniwersalna struktura programowa pozwala
Ac/DC (AC'SO'GOH’_) — w prosty i szybki sposéb konfigurowaé funkcje
Zakres roboczy napieé zasilania 0,8...1,1U, (9,6...264V) . . .
" . czasowe oraz sekwencyjne zdefiniowane
Znamionowy pobér mocy AC VA <25 . . . -1 2z
e W <2 przez uzytkownika, dajac mozliwos¢
Zakres czestotliwosci zasilania Hz 47...63 implementacji schematow dZ"aiama
((}) Styk sterujacy S niedostepnych w typowych przekaZznikach
; = minimalne napiecie sterujace @ 0,7U, czasowych.  tadowanie programu do
* minimalny czas trwania impulsu ms AC: 290 DC: > 45 przekaznika realizowane jest poprzez ztacze
(o) = obcigzalny tak USB z wykorzystaniem aplikacji PC. Stan
(7)) Odp°’_"°5° na udary wysokiej energii surge v 1000 przekaznika oraz informacja o odmierzaniu
(4v] Dane izolacji czasu wskazywana jest przy pomocy dwdch
N Znamionowe napiecie izolacji V AC 250 diod LED
o Znamionowe napiecie udarowe \ 4000 1,2/50us Podt ’ .
Kategoria przepigciowa 1] odigczenie
= Stopien zanieczyszczenia izolacji 2 ~/+
S Klasa palnosci ptytka: VO, obudowa: HB ~/-
: Napiecie probiercze V AC
‘N = wejscie - wyjscie 4000 1
m = przerwa zestykowa 1000 A1| S |A2
: : = tor—tor 2000
Pozostate dane s
QJ Trwatos¢ taczeniowa w kategorii AC1 cykle > 15x10°
N is . ’ A1 A2
przy obcigzeniu 50% I,
e~ Trwatos$¢ mechaniczna cykle >3x10’ 160—1\L°
ﬂ. Wymiary (a x b x h) / masa mm/g 90x17,5x66/61g ® o_]: 15
Temperatura sktadowania / pracy 2 -40...470 / -20...+45 12%
Stopien ochrony obudowy 1P20 OLZS
Maksymalna wilgotnosé wzgled % 85 280—]
Odpornosé na udary g 15
Odpornos¢ na wibracje mm 0,35 10...55Hz 25|26|28
Uktad odmierzania czasu 15|16118
Funkcja odmierzania czasu Dowolnie programowalna
Zakresy czasowe (kazdy blokéw czasowych) 1s, 10s, 1m, 10m, 1h, 10h, 100h —l |
Zewnetrzrlaj nastawa czasu _ Ptynna 0,}..: 1,0 x zakres Montaz
Doktadno$¢ nastawy zewnetrznej % 5 wartosci zakresu @
Powtarzalnosé % 0,50 1.0dtaczy¢ zasilanie od instalacji, w ktorej
Czas regeneracji ms <100 montowany bedzie uktad.

©® Minimalna wartos$é napiecia S-A2, przy ktérym gwarantowane jest rozpoznanie

sygnatu sterujacego.

® Dla zakresu 1s doktadno$é moze by¢ mniejsza ze wzgledu na wptyw czasu startu

procesora oraz chwili zatgczenia zasilania w odniesieniu do przebiegu AC.

©® Maksymalny prad ciagty przeptywajacy tacznie przez wszystkie styki przekaznika.

Uwaga

2.Sprawdzi¢ odpowiednim przyrzagdem brak
napiecia na przewodach przytaczeniowych.

3.Zamontowaé przekaznik na szynie DIN
35mm.

4. Podtaczy¢ przewody zgodnie ze schematem
podtaczenia.

5.Zatgczy¢ napiecie zasilajgce.

6.Zaprogramowac funkcje czasowa.

Kodowanie wyrobu

Urzadzenie nalezy podtaczyé do sieci zasilajacej zgodnie z obowigzujgcymi
normami wedtug schematu zamieszczonego w niniejszej instrukcji. Instalacja
przekaznika powinna by¢ dokonana przez wykwalifikowane osoby znajace
zasady montazu elektrycznego. Uszkodzenie lub demontaz obudowy stwarza
zagrozenie porazenia pragdem. Montaz urzadzenia jest niewskazany w
przypadku wykrycia wad przekaznika.

MPC-TPA-U240-208




Programowalne przekazniki czasowe
MPC-TPA-U240-... ﬁp':l H!delog

Zasoby programowe

Zasob llos¢ Opis

1. Umozliwia zdefiniowanie stanu poczatkowego przekaznika wykonawczego R po zataczeniu napiecia zasilajacego.
* R=0 e R=1

START 1 2. Okresla dodatkowe opdznienie po zataczeniu zasilania, umozliwiajace detekcje stanu sygnatu wejsciowego S przed
rozpoczeciem realizacji zaprogramowanej funkcji (patrz ,minimalny czas trwania impulsu” w danych technicznych).
® Oms (brak opéznienia) ® 50ms
e 100ms e 150ms
1. Definiuje operacje na przekazniku wykonawczym.
e Nie zmieniaj stanu R o WytgczR
Kontrola 3 * Wigcz R o Neguj R (zmiana stanu na przeciwny)
stanu R 2. Po wykonaniu operacji na przekazniku okresla nastepny realizowany etap programu.
® Kontynuuj (kolejny etap) e Skocz do...

(wykonuje skok do podanego etapu)

1. Sprawdza ustawiony warunek i wykonuje skok do podanego etapu.
e Bezwarunkowo (wykonuje operacje skoku e Czekaj na S=0
bez sprawdzania warunku)

® Czekaj na S=1 ® CzekajnazmianeSz0Onal
9 ® Czekaj nazmianeSz1na0 ® Czekaj na dowolng zmiane S
» Jezeli S=0 o Jezeli S=1
e Jezeli R=0 e JezeliR=1
2. Definiuje etap lub etapy, do ktérych nastgpi skok. Dla czterech ostatnich warunkéw nalezy poda¢ dwa miejsca
skokow — pierwszy jest istotny, gdy warunek jest spetniony, drugi dla sytuacji przeciwnej. (db]
1. Pozwala na ustawienie odmierzanego czasu. (o)
® Zakresy: 1s, 10s, 1m, 10m, 1h, 10h, 100h e Ptynna regulacja 0,1...1,0 wartosci zakresu (7))
® Mozliwo$¢é pobrania ustawien z potencjometréw zamontowanych na panelu przekaznika ©
2. W trakcie odmierzania czasu mozliwa jest kontrola styku S i wykonanie zdefiniowanej operacji. Warunek pozwala na N
Blok przerwanie liczenia czasu po spetnieniu warunku. Operacja skoku zostata opisana w polu ,,Kontrola stanu R”. (&)
czasowy » Nie sprawdzaj styku S » Skocz jezeli S=0 " —
e Skocz jezeli S=1 e Skocz jezelizmianaSz0Onal i
® Skocz jezelizmianaSz1na0 e Skocz jezeli dowolna zmiana S c
3. Po catkowitym zakoriczeniu odmierzania nastawionego czasu program przechodzi do kolejnego etapu znajdujacego \N
sie po biezagcym bloku czasowym.
Programowanie Wymiary

17.5

Do programowania przekaznikow czasowych serii MPC-TPA-U240-XXX
zostata przygotowana specjalna aplikacja TimProg dziatajgca w systemie
Windows. Komunikacja z przekaznikiem odbywa sie poprzez ztgcze mini
USB umieszczone na panelu czotowym, przy pomocy standardowego
kabla, stosowanego réwniez do podtgczenia telefonéw komérkowych lub
aparatow fotograficznych.

©
=
()]
N
-
o

45

Opcje aplikacji TimProg

61

1. Edycja konfiguracji wartosci poczatkowych, operacji na
przekazniku R, skokéw warunkowych i blokéw czasowych.
2.  tadowanie i odczyt programu przekaznika.
3.  Podglad biezgcego stanu pracy — aktualnego etapu, stanu styku S,
stanu przekaznika R i wartosci odmierzanych czasow. © |
4. Symulacja dziatania przygotowanego programu wraz z 90
mozliwoscia  krokowania  bez  koniecznosci  podtaczania
przekaznika.
5. Zapis i odczyt z dysku funkcji czasowej zdefiniowanej przez
uzytkownika.
6.  Eksport ustawien do pliku tekstowego w celu przygotowania
dokumentacji.
7.  Obstuga w jezyku polskim i angielskim.
8. W katalogu Functions znajdujg sie gotowe funkcje czasowe
oferowane w pozostatych wyrobach firmy Aniro.

44
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ANIRO

Grupa Handlowa

Dane techniczne

Podwadjny programowalny przekaznik czasowy

Duo

b

MPC-TPD-U240-205

= Podwadjny programowalny przekaznik czasowy

= Dwa niezalezne programy uzytkownika

=  Mozliwos¢ realizacji dowolnej funkcji czasowej

=  Programowanie poprzez kabel USB

= 8 blokéw czasowych dla kazdego z programéw

*  Uniwersalne napiecie zasilajgce 12-240V AC/DC

= Montaz na szynie DIN 35mm

=  Obudowa modutowa 17,5mm

= Do zastosowan w instalacjach niskiego napiecia C €
= Zgodny z norma PN-EN 61812-1

Opis

Obwdd wyjsciowy
llo$¢ i rodzaj zestykow

2 x 1Z - zwierny NO

Podwdjny programowalny przekaznik
czasowy przeznaczony jest do zastosowan w
uktadach automatyki i sterowania.

Znamionowe/maksymalne napiecie stykow VAC 250/400 ) R .
Znamionowy prad taczeniowy w kategorii  AC1 A/V AC 5/250 Uniwersalny zasilacz pozwala na podtaczenie
DC1  A/VDC 5/24 uktadu do dowolnego Zrédta zasilania AC lub
Maksymalna moc taczeniowa w kategorii AC1 VA 1250 DC o napigciu od 12 do 240V. Posiada
Rezystancja zestykéw mQ <100 mozliwos¢ zdefiniowania dwdch niezaleznych,
Maksymalne obciazenie ciagte © A 10 dziatajacych réwnolegle programoéw
Obwdd wejsciowy czasowych. Kazdy program wyposazony jest w
Znamionowe napigcie zasilania U, ¥ 12..240 8 niezaleznie konfigurowalnych  blokéw
> AC/DC (AC:50-60Hz) czasowych, 9 blokéw warunkowych oraz 18
Zakres roboczy napig¢ zasilania 0,8..1,1U, (9,6...264V) sekji zmiany stanu przekaznikow
- Znamionowy pobor mocy AC VA £25 wykonawczych.  Uniwersalna  struktura
S — DE g £2 programowa pozwala w prosty i szybki sposéb
m Zakres czestotliwosci zasilania Hz 47..63 § P .
" ; B konfigurowa¢  funkcje czasowe oraz
Styki sterujgce S1iS2 . -
; = minimalne napiecie sterujagce @ 0,7U, sgkwency!ne . Zdeflhlov‘{a’n.e prze.z.
O = minimalny czas trwania impulsu ms AC: 290 DC: > 45 uzytkownika, dajac mozliwos¢ implementacji
= obcigzalny tak schematéw  dziatania niedostepnych w
E Odpornosé na udary wysokiej energii surge v 1000 typowych przekaznikach czasowych.
Dane izolacji tadowanie  programu do  przekainika
m Znamionowe napigcie izolacji V AC 250 realizowane jest poprzez ztacze USB z
— Znamionowe napiecie udarowe \% 4000 1,2/50us wykorzystaniem aplikacji PC.
b.o Kategoria przepieciowa‘ : ; 1] Podfaczenie
O Stopieri zanieczyszczenia izolacji 2
(U Klasa palnosci ptytka: VO, obudowa: HB otk
Q_ Napiecie probiercze - ! !
= wejécie - wyjécie VAC 4000 ]
> = przerwa zestykowa 1000
Pozostate dane A1 A2
; Trwaios’c‘t kflczgniowa w kategorii AC1 il > 1,0x10° S1 S2
O przy obcigzeniu 50% I,
Trwatosé mechaniczna cykle >10’
(Op)] Wymiary (a x b x h) / masa mm/g 90x17,5x 66 /57g
m Temperatura sktadowania / pracy °C -40...+70 / -20...+45 ®
N Stopien ochrony obudowy 1P20
U Maksymalna wilgotnos¢ wzgledna % 85
Odpornos¢ na udary g 15
x Odpornos¢ na wibracje mm 0,35 10..55Hz
= Uktad odmierzania czasu
C Funkcja odmierzania czasu Dowolnie programowalna 5 |28| 18
\N Zakresy czasowe (kazdy blok czasowy) 1s, 10s, 1m, 10m, 1h, 10h, 100h | T
('U Zewnetrzna nastawa czasu Ptynna 0,1...1,0 x zakres |
v Doktadnos¢ nastawy zewnetrznej % 5 wartosci zakresu @ Montaz
Powtarzalnos¢ % 0,50 - — - - —
q) B e ms <100 1.0dtaczy¢ zasilanie od instalacji, w ktérej
N montowany bedzie uktad.
S © Minimalna warto$¢ napiecia S1-A2 oraz $2-A2, przy ktérym gwarantowane jest 2.Sprawdzi¢ odpowiednim przyrzadem brak
Q_ rozpoznanie sygnatu sterujacego. napiecia na przewodach przytgczeniowych.

® Dla zakresu 1s doktadno$é moze by¢ mniejsza ze wzgledu na wptyw czasu startu 3.Zamontowac przekaznik na szynie DIN
procesora oraz chwili zatgczenia zasilania w odniesieniu do przebiegu AC. 35mm.
©® Maksymalny prad ciggty przeptywajacy tacznie przez wszystkie styki przekaznika. 4.Podtaczy¢ przewody zgodnie ze schematem
podtaczenia.
5.Zataczy¢ napiecie zasilajgce.
6.Zaprogramowac funkcje czasowa.

Uwaga Kodowanie wyrobu

Urzadzenie nalezy podtaczy¢ do sieci zasilajacej zgodnie z obowigzujacymi
normami wedtug schematu zamieszczonego w niniejszej instrukcji. Instalacja
przekaznika powinna by¢ dokonana przez wykwalifikowane osoby znajace
zasady montazu elektrycznego. Uszkodzenie lub demontaz obudowy stwarza
zagrozenie porazenia prgdem. Montaz urzadzenia jest niewskazany w
przypadku wykrycia wad przekaznika.
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AN'RO Podwojny programowalny przekaznik czasowy

MPC-TPD-U240-205

Grupa Handlowa

Zasoby programowe kazdego programu (Rx — dowolny przekaznik R1 lub R2, Sx — dowolne wejscie sterujgce S1 lub S2)

Zasob llos¢ Opis
1. Konfiguruje stan poczatkowy przekaznikéw wykonawczych R1 i R2 po zataczeniu napiecia zasilajacego.
o Rx=0 e Rx=1

1 2. Okredla dodatkowe opdznienie po zatgczeniu zasilania, umozliwiajgce detekcje stanu sygnatéw wejsciowych S1, S2
przed rozpoczeciem realizacji zaprogramowanych funkcji (patrz ,,minimalny czas trwania impulsu”).

e Oms (brak opdzZnienia) e 50ms
e 100ms e 150ms
1. Definiuje operacje na przekaznikach wykonawczych.
e Nie zmieniaj stanu Rx o Wylacz Rx
Kontrola 18 o Wigcz Rx e Neguj Rx (zmiana stanu na przeciwny)
stanu R 2. Po wykonaniu operacji na przekaznikach okresla nastepny realizowany etap programu.
o Kontynuuj (kolejny etap) e Skocz do...
(wykonuje skok do podanego etapu)
1. Sprawdza ustawiony warunek logiczny LE (Logical Expression) i wykonuje skok do podanego etapu.
Warunek logiczny sktada sie maksymalnie z trzech argumentdw S1, S2, R1 lub R2 oraz operacji AND, OR lub XOR.
e Bezwarunkowo (brak kontroli warunku) e Czekaj na LE=0
o Czekaj na LE=1 e Czekaj nazmiang LEzOnal
> 9 e Czekaj nazmiang LEz1na 0 e Czekaj na dowolng zmiane LE
(- o Jezeli LE=0 o Jezeli LE=1
TU 2. Definiuje etap lub etapy, do ktérych nastgpi skok. Dla dwdch ostatnich warunkéw nalezy poda¢ dwa miejsca skokow
; — pierwszy jest istotny, gdy warunek jest spetniony, drugi w sytuacji przeciwnej.
@
E 1. Pozwala na ustawienie odmierzanego czasu.
® Zakresy: 1s, 10s, 1m, 10m, 1h, 10h, 100h e Ptynna regulacja 0,1...1,0 wartosci zakresu
('U o Mozliwo$¢ pobrania ustawien z potencjometréw zamontowanych na panelu przekaznika
— 2. W trakcie odmierzania czasu mozliwa jest kontrola warunku logicznego LE i wykonanie skoku. Warunek pozwala na
D.O Blok przerwanie liczenia czasu po spetnieniu warunku. Operacja skoku zostata opisana w polu , Kontrola stanu R”.
O czasowy o Nie sprawdzaj LE e Skocz jezeli LE=0
—_ o Skocz jezeli LE=1 e Skocz jezeli zmiana LEzOna 1
Q_ o Skocz jezelizmiana LEz 1 na O e Skocz jezeli dowolna zmiana LE
> 3. Po catkowitym zakoriczeniu odmierzania nastawionego czasu program przechodzi do kolejnego etapu znajdujgcego
; sie po biezacym bloku czasowym.
O Programowanie Wymiary
(V) D . Lo " 17.5
0 programowania przekaznikow czasowych serii MPC-TPD-U240-205
© zostata przygotowana specjalna aplikacja TimProg dziatajgca w systemie
N Windows. Komunikacja z przekaznikiem odbywa sie poprzez ztgcze mini =
O USB umieszczone na panelu czotowym, przy pomocy standardowego
V4 kabla, stosowanego réwniez do podtaczenia telefonéw komérkowych lub
® m— aparatow fotograficznych.
\E Opcje aplikacji TimProg _
©
m 1. Edycja konfiguracji wartosci poczatkowych, operacji na 3
Y4 przekaznikach R1, R2, skokéw warunkowych i blokéw czasowych.
QJ 2.  tadowanie i odczyt programu przekaznika. 8
N 3. Podglad biezgcego stanu pracy — aktualnego etapu, stanu stykow
L - Sx, stanu przekaznikdw Rx i wartosci odmierzanych czaséw. ©
Q 4. Symulacja dziatania przygotowanych programéw wraz z 90
mozliwoscia ~ krokowania  bez  koniecznosci  podtaczania

przekaznika.

5.  Zapis i odczyt z dysku funkcji czasowych zdefiniowanych przez
uzytkownika.

6.  Eksport ustawien do pliku tekstowego w celu przygotowania
dokumentaciji.

7.  Obstuga w jezyku polskim i angielskim.

8.  Zabezpieczenie programu przekaznika hastem.






